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La télédétection comme outil concret pour le forestier
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Le LiDAR décrit trés finement le couvert végétal en 3D

Impulsion 1

Impulsion 2

Dernier retour




Le LiDAR permet de produire une couche cartographique de hauteur

O Modéle Numérique de Hauteur ou de Canopée
o Hauteur maximale atteinte par la végétation en chaque pixel

o Résolution spatiale trés élevée (25 cm a 1 m)

MNT

En plantations résineuses, le sommet des arbres dominants est identifiable

Gréce au MNH
o Détection de maxima locaux
o Liste d’arbres

B Hauteur et position

o Estimation de la hauteur
dominante plus précise
o Estimation du nombre de tiges &

I'hectare

Reconstruire le peuplement & partir
de la hauteur dominante et du
nombre de tiges

Zone pilote : bassin versant de la MNH
o Estimation grossiére de la hauteur dominante & I'échelle de la placette / Hoville (Gedinne, cantonnement de Value A Sommets détectés
. . — 33 m “Terrain” .
parcelle & Beauraing) 3 @  Avores errain &
& Om &
Hdom, Nha, Gha et Vha sont estimés a partir des sommets détectés Les informations du parcellaire peuvent étre mises a jour
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Trouées et régénération, une application de choix pour le LiDAR Les trouées sont cartographiées de maniére satisfaisante grace au LiDAR

o Nuage de points représentatif de la densité du peuplement

0 Données dérivées du nuage de points

Vers un diagnostic de la régénération au sein d’une trouée avec le LiDAR? Le LiDAR basse densité a I’échelle de la Wallonie, le nouveau défi

Présence ? Acquisition par la Région d’un vol LiDAR basse densité
Abondance ? o Méme principe que LiDAR haute densité
Type de végétation ? o Mais quantité d’information moindre
Potentiel de régénération ? Production d’un Modéle Numérique de Terrain & jour sur le territoire
o Basé sur ses caractéristiques Données attendues pour fin 2014
m Dimensions et forme

Nécessité d’adapter des méthodes e e
m Orientation et pente

o Mais prometteur pour la hauteur
m Sol

dominante
m Eclairement

m Peuplement environnant

o Par de la cartographie et du LiDAR




Le LiDAR...

Stéphanie Bonnet, Laurent

...un outil polyvalent, constituant une réelle opportunité d’appuyer le
forestier dans la caractérisation de la ressource

Merci pour votre attention |




